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About�us
关于我们

步科成⽴于����年，����年成功在上交所登陆科创板上市（简称：步科股份，股票代码������），是⼀家⾼度重视⾃主研发和创新的⾼新技术企业、专精特新企业，主

要从事⼯业⾃动化及机器⼈核⼼部件与数字化⼯⼚软硬件的研发、⽣产、销售以及相关技术服务，是中国⾃动化控制、机器⼈动⼒、数字化⼯⼚解决⽅案领军供应商。

经过多年持续不断研发和创新，公司建⽴了完整的拥有⾃主知识产权的产品线，涵盖从机器物联⽹到⼈机交互、控制、驱动和执⾏等⼀系列产品，⼴泛应⽤于机器⼈、

医疗设备、物流设备、包装设备、⻝品设备、服装设备、环保设备，新能源设备、轨道交通设备等⾃动化设备⾏业。

其中公司基于综合性的⼯业⾃动化与数字化技术平台，深⼊机器⼈⾏业应⽤场景，为⼯业移动型 机器⼈、协作机器⼈、⼯业机器⼈、泛服务机器⼈、仿⽣机器⼈提供显

⽰、控制、驱动等多维度解决⽅案。公司通过对⾏业痛点的洞察，与机器⼈客⼾深度链接，结合产品研发优势，持续进⾏创新，推出引领⾏业的移动机器⼈专⽤低压伺

服系列产品、⼀体化伺服轮、协作机器⼈专⽤⽆框⼒矩电机、机器⼈专⽤⼈机界⾯、机器⼈控制器等产品，形成较为完整的机器⼈核⼼部件能⼒，同时公司经过近 �� 

年在机器⼈⾏业的耕耘，成为移动机器⼈低压伺服领域领先企业，在⾏业内有较⾼品牌影响⼒。

步科股份现有上海、深圳、常州、成都四⼤研发中⼼，并有深圳和常州两⼤制造基地。步科股份共有全国��+国内营销中⼼，���+国内服务商，��+全球合作伙伴，产品

远销海外��+国家。在售后服务⽅⾯，步科在上海、深圳、常州三地建⽴售后服务中⼼。

公司以“让中国制造成为全球顶级制造”为使命，以“智造美好⽣活“为愿景，秉承“致良知于成⻓，执匠⼼以创新”的价值观，坚持以创新的思维，实⼲的精神开发产品

经营业务，⻓期致⼒于发展智能制造技术，期待智能制造的技术能让世界更美丽。

四⼤研发中⼼ 两⼤制造基地

AK�X�系列运动控制器
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AK�X�系列为步科推出的新⼀代⾼性价⽐CoDeSys中型EtherCAT总线型运动控制器产品，在整体性能、功能、集成度以及易
⽤性上都有了⼤幅度的提升，搭配RP��系列远程IO系统，是步科为机器⼈、物流、包装等⾏业客⼾破除⾏业壁垒，提供的⼜⼀
解决⽅案新利器。

PNP/NPN
PNP, NPN, Relay
�-��mA, �-�V, �-��mA,
-��-��mA, �-��V, -��V-��V, 
�-�V, -�-�V
�-��mA, �-�V, �-��mA, 
-��-��mA, �-��V, -��V-��V, 
�-�V, -�-�V
J, K, T, E, S
PT���, PT����, Cu��, Cu���, 
KTY��, NTC��K

RS���
RS���
TF-CARD
DI
DO

RS485

RS232

DI

DO

结构化    图形化

FBD LD ST SFC IF

Cloud

���kHz
⾼速脉冲

DI: 
DO: 

AI: 

AO: 

TC: 
RTD: 

部件介绍

RUN/STOP拨码

指⽰灯⾯板

锁扣

⾼速背板总线

接线图与产品信息

Type-C 接⼝

本地EXP接⼝

本地EXP接⼝

国标DIN��导轨

DI * � ⾼速输⼊

DO* �

CPU  
quad core ��-bit Arm
Cortex-A��,�.�GHZ 

标准平台 
开发环境为完全⽀持IEC�����-�

的标准CoDesys编程软件

运动控制能⼒ 
主流EtherCAT总线

⾼达32轴同步运动控制

模块化设计 
模块式⼩型化设计
本体⾃带�DI、�DO

新⼀代中⼩型运动控制器���
AK�X�系列

电源与RS���接⼝

EtherCAT接⼝

Ethernet接⼝

Ethernet接⼝

本体DI/O指⽰灯⾯板

总线盖板

主要特点

AK8X0系列运动控制器 AK8X0系列部件介绍
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超薄式模块设计，整体相⽐传统PLC可节约��%横向安装空间 （与本家产品对⽐）

正⾯设置型号后缀与颜⾊标签，
⽆需拆卸即可快速判断模块类型

多样化IO拓展，辅助数据采集、⼯艺集成灯等，
适应更多应⽤场景

��位直插式弹簧端⼦，免⼯具安装、⾼效连接

背部为国标DIN��导轨连接
导轨拉杆具有⾃复位功能
可选装满⾜THR⼯艺的导轨接地弹簧

双⾯夹⼝的�位三通端⼦，镍⾦
双镀层⼯艺，保证模块间的可
靠传输和耐⽤度

原⽣千兆⽹⼝

运动控制

�ms �轴同步， �ms ��轴同步（典型值）
JOG, ABS, PT, PTP...

电⼦⻮轮/凸轮

CNC/G代码功能

⽀持DIN ����� CNC语⾔的部分功能，允许在CNC对象的编辑器中编程⼏何路径。

百兆级LVDS
背板拓展总线

μs级
数据刷新

��.�mm

��mm

⽀持16个扩展模块

AK8X0系列部件介绍AK8X0系列部件介绍
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扩展模块

AK���M-����DTN
��轴EtherCAT总线型运动控制器

��V DC  +/-��% 
�W（单机功率）/��W（满载功率） 

过流保护
防反接保护

浪涌吸收
�*EtherCAT

最⼩同步周期�ms，最多⽀持��轴
带轴性能：�ms周期�轴同步（运动控制计算的执⾏时间）

 �*Ethernet
均⽀持TCP主站/从站，每路最多⽀持��个TCP从站

均⽀持程序上下载
�*RS-���，⽀持Modbus RTU主从协议

最多⽀持��个Modbus RTU从站 
 �*USB OTG

⽀持使⽤U盘更新固件（FAT��格式）
�路数字量输⼊，⽀持NPN/PNP，⽀持�路⾼速脉冲输⼊
⽀持A/B相、脉冲/⽅向信号，最⾼⽀持���KHz脉冲输⼊

Kinco专⽤K-bus背板总线
�~��轴，�ms~�ms，

⽀持电⼦⻮轮、电⼦凸轮、插补等运动控制功能 
��MB 
��MB 
�MB 

PWR:指⽰电源状态 
RUN：指⽰设备运⾏状态 
ERR：指⽰设备运⾏错误 
BUS:指⽰扩展总线错误 

BATT：指⽰后备电池低压 
�� * �� * ���mm 

AK���M-����DTP

8路数字量输出，⽀持NPN 8路数字量输出，⽀持PNP

运输和存储
 环境温度
 相对湿度
 ⼤⽓压
 ⾃由跌落

 环境温度
 相对湿度
 ⼤⽓压
 污染等级

 正弦振动

 冲击
 EMC抗⼲扰 等级

 静电放电

 浪涌

 快速瞬变脉冲群

⽓候条件

机械条件
⼯作条件

⽓候条件

机械条件

电磁兼容性

-��℃〜+��℃
��%〜��%，⽆凝露

相当于�〜����⽶海拔⾼度
带运输包装，允许从�⽶⾼度�次跌落于⽔泥地⾯

⾃然通⻛的开放式装置，环境⽓温-��〜��℃
��%〜��%，⽆凝露

海拔⾼度不超过����⽶
适⽤于污染等级�

�<f<�.�Hz ，随机: �.�mm位移；连续: �.��mm位移
�.�<f<���，随机: �.�g加速度；连续: �.�g加速度

半正弦波、��g、��ms，每轴向�次
B区，IEC�����-�

空⽓放电�KV，接触放电�KV。
性能等级A

直流电源�.�KV CM，�.�KV DM；
IO和通信⼝：�KV CM

性能等级A
电源耦合�KV，�KHz；IO及通信耦合�KV，�KHz。

性能等级A
IP��

⾃然⻛冷
DIN�� 导轨安装

CE(EN IEC �����-�-�:����,EN IEC �����-�-�:����)

防护等级 
散热⽅式 
安装⽅式
认证

订货号
产品描述
技术参数  
输⼊电源额定电压
输⼊电源额定功率
输⼊电源保护

通信接⼝

本体I/O

本体扩展

运动控制

程序内存
数据内存
掉电存储

指⽰灯

尺⼨（宽*⾼*深）

AK�X�参数表格

AK8X0系列�参数规格 AK8X0系列�尺⼨图
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尺⼨图

订货号
BD��-COM
BD��-CAN
*BD��-��DO
*BD��-��DI
*BD��-TF

产品描述
� RS���,� RS��� *   *  
� CAN *  
DO � ��V DC, PNP/NPN *  
DI � ��V DC, 源型/漏型 *  
⽀持固件升级、⽤⼾程序升级、内存扩展及数据备份等功能



Kinco总线型I/O系统���
RP��系列

耦合器命名规则

RP��   C - YYY

ECT: EtherCAT 
*PN: Profinet 
*CAN: CANopen 

耦合器模块系列名称

拓展模块命名规则

RP��  -  aa bb cc

输出通道数输⼊通道数系列名称

*表⽰该产品尚未上市

① ② ③

① ② ③ ④

① ② ③

④

① ②

③

步科为探索更多不同⾃动化应⽤场景，为客⼾提供更全⾯的⾃动化解决⽅案，推出了Kinco-RP��系列总线式I/O系统。

RP��系列产品以其过硬的⼯业设计和制造品质、出⾊的性能表现以及丰富的功能集成，不仅⼴泛适⽤于⼯业通⽤⾃动化领域中，更适⽤

于楼宇智能化、农业智能化、能源检测和能源管理等多种特⾊智能领域，旨在为客⼾提供多变灵活的解决⽅案可能性。

产品概述

主要特点

性能出⾊ 
RP��系列专属K-bus扩展总线协议，通讯速率可达���Mbps
百兆LVDS背板总线下可挂接��个RP�� I/O模块,可达μs级I/O刷新

灵活部署 
⽀持多种协议耦合，含EtherCAT、Profinet、CANopen等
灵活拓展，⽀持DI/DO，AI/AO，测温模块等多种功能模块

可靠易⽤
⾼品质⼯业级组件设计，确保在恶劣环境下⻓期稳定运⾏
可拆卸前端端⼦设计，可⼤程度降低接线⻛险

DT: DI，⽀持NPN/PNP
DTP: DI/DO，DO为PNP
DTN: DI/DO，DO为NPN
DR: DI/DO，DO为继电器输出
IV: AI/AO，电流，电压型
RD: 热电阻输⼊模块
TC: 热电偶输⼊模块
PW:电源模块

RP20系列总线型I/O系统 RP20系列产品命名
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-��℃〜+��℃
��%〜��%，⽆凝露
相当于�〜����⽶海拔⾼度
带运输包装，允许从�⽶⾼度�次跌落于⽔泥地⾯

⾃然通⻛的开放式装置，环境⽓温-��〜��℃
��%〜��%，⽆凝露
海拔⾼度不超过����⽶
适⽤于污染等级�
�<f<�.�Hz ，随机: �.�mm位移；连续: �.��mm位移
�.�<f<���，随机: �.�g加速度；连续: �.�g加速度
半正弦波、��g、��ms，每轴向�次
B区，IEC�����-�
空⽓放电�KV，接触放电�KV。
性能等级A
直流电源�.�KV CM，�.�KV DM；
IO和通信⼝：�KV CM
性能等级A
电源耦合�KV，�KHz；IO及通信耦合�KV，�KHz。
性能等级A
IP��
⾃然⻛冷
DIN�� 导轨安装
CE (EN IEC �����-�-�:����,EN IEC �����-�-�:����)

基础技术参数  
运输和存储  

⽓候条件   
  
机械条件  
⼯作条件  

⽓候条件  
  
  
  机械条件  
  
  

电磁兼容性  
  
  
  
  
  防护等级  
散热⽅式  
安装⽅式
认证 

环境温度
相对湿度
⼤⽓压
⾃由跌落

环境温度
相对湿度
⼤⽓压
污染等级
正弦振动

冲击
EMC抗⼲扰等级
静电放电

浪涌

快速瞬变脉冲群

防⽔防尘

产品描述
EtherCAT总线型耦合器，最⼤⽀持扩展��个RP��系列模块；
DO �� *  ��V DC，PNP；
DI �� *  ��V DC，源型/漏型；
DI � *  ��V DC，源型；DO � *  ��V DC，PNP；
DO �� *  ��V DC，NPN；
DO � *  继电器输出，常开触点；
AI � *  TC, J/K/E/S/T/�-��mV
AI � *  RTD, Pt���/Pt����/Cu��
AI � *  IV,�-��mA/±��V/�-�V/±��mA
AO � *  IV,�-��mA/�-��mA/±��V/�-�V
AI � *  IV,�-��mA/�-��mA/�-��V/�-�V
AO � *  IV,�-��mA/�-��mA/�-��V/�-�V
��V DC输⼊:�V DC,�A输出

产品列表�

订货号 
RP��C-ECT
RP��-����DTP
RP��-����DT
RP��-����DTP
RP��-����DTN
*RP��-����DR
RP��-����TC
RP��-����RD
RP��-����IV
RP��-����IV

RP��-����IV

RP��-PW

颜⾊标签

橙⾊

浅蓝⾊

红⾊

紫⾊

耦合器类

开关量输⼊

开关量输出

开关量混合

绿⾊

⻩⾊

靛⻘⾊

⽩⾊

模拟量输⼊，I/V/RTD/TC

模拟量输出，I/V

模拟量混合

电源模块

RP20C-ECT规格

产品描述

EtherCAT总线型耦合器

��V DC  +/-��%

�.�W（单机功率）/��W（满载功率）

�V DC（�.��V DC~�.��V DC）

�.�A（�V时典型值）

过流保护

防反接保护

浪涌吸收

EtherCAT

� × RJ��

���m

���Mbps 

DC-Sync模式:最⼩⽀持�ms

SM-Sync模式

PWR:电源

RUN：指⽰拓展总线运⾏状态

ERR：指⽰Ethercat总线错误

SF:指⽰扩展总线错误

最多连接��个RP��扩展模块

��.� *  ��� *  ��mm

约���g

订货号 

RP20C-ECT 

技术参数 

输⼊电源额定电压 

额定功率 

 总线输出电源额定电压 

总线输出电源额定电流  

输⼊电源保护

 耦合器总线协议 

总线接⼝ 

站点间的最⼤距离 

K-bus扩展总线通讯速率 

刷新⽅式 

指⽰灯 
 

 

 拓展规格 

 尺⼨（宽 × ⾼ × 深）  

重量 

*此处K-bus总线指Kinco-RP20系列专⽤扩展总线协议 

RP��C-ECT

RP20系列产品参数
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RP20-0016DTP规格

产品描述

DO ��×��V DC，PNP

��

晶体管 PNP

⼩于 ��μs

⼩于 ��μs

MOS管截⽌

MOS管导通

典型:�.��Ω,最⼤:�.�Ω

��V DC，允许范围: ��.�V DC⼀��.�V DC

电阻负载：��A/点，��W/模块

电感负载：�W/点，��W/模块

电灯负载：�W/点，��W/模块

���Hz,电阻负载

最⼤ ��μA

短路保护，过流保护

是

���mA(�V DC,室温)

有输出信号则对应的 LED 灯亮

�� *  ��� *  ��mm

约��g

订货号 

RP20-0016DTP 

技术参数 

输出通道 

输出特性 

接通延时 

断开延时 

“0”信号电平 

“1”信号电平 

导通电阻 

额定输出电压 

输出负载 

 

 最⼤开关频率 

输出漏电流 

保护功能 

是否隔离 

K-bus电流消耗 

指⽰灯 

尺⼨（宽 *  ⾼ *  深）  

重量 

RP��-����DTP

RP20-1600DT规格

产品描述

DI ��×��V DC

��

源型/漏型

⼩于 ��μs

⼩于 ��μs

��V DC

�V，�.�mA

��V，�mA

�.�mA@��V DC

⽀持配置

�.�K

是

���mA(�VDC,室温)

有输⼊信号则对应的 LED 灯亮

�� *  ��� *  ��mm

约��g

订货号 

RP��-����DT 

技术参数 

输⼊通道 

输⼊特性 

接通延时 

断开延时 

额定输⼊电压 

逻辑“�”最⼤输⼊电压 

逻辑“�”最⼩输⼊电压 

输⼊电流 

软件滤波时间 

输⼊阻抗 

是否隔离 

K-bus电流消耗 

指⽰灯 

尺⼨（宽 *  ⾼ *  深）  

重量  

RP��-����DT



产品描述

�通道模拟量输⼊，�通道模拟量输出

�

��位

��次/秒

�-��mA、�-��mA、�-�V、�-��V

�.�% F.S.

电流模式：���Ω；电压模式：��KΩ

电流输⼊不超过��mA，电压输⼊不超过��V

输⼊通道红⾊LED指⽰输⼊值超限

�

��位

��次/秒

�-��mA、�-��mA、�-�V、�-��V

�.�% F.S.

电流模式： 最⼤���Ω；电压模式： 最⼩�KΩ

��V DC（��.�V DC〜 ��.�V DC）

��mA（��V时典型值）

���mA(�VDC,室温)

�� * ��� * ��mm
约��g

RP��-����IV

RP20-0202IV规格

订货号

RP��-����IV

输⼊参数 

输⼊通道

分辨率

转换速率（每通道）

信号形式

测量精度

输⼊阻抗

信号限值

指⽰灯

输出参数 

输出通道

分辨率

转换速率（每通道）

信号形式

测量精度

外部负载

端⼦输⼊电源额定电压

端⼦输⼊电源额定电流

通⽤参数 

K-bus电流消耗

尺⼨（宽 *  ⾼  *  深） 

重量

产品描述

�路热电阻输⼊

�

��位

Pt���，Pt����，Cu��，Cu���

两线制或者三线制

�.�℃

±�.�% F.S.

约�次/秒

⽆滤波/ 均值滤波

是

���mA(�VDC,室温)

各通道红⾊LED指⽰输⼊值超限

�� * ��� * ��mm

约��g

订货号

RP��-����RD

技术参数 

输⼊通道

分辨率

传感器类型

接线形式

温度分辨率

测量精度

转换速率（每通道）

滤波⽅式

是否隔离

K-bus电流消耗

指⽰灯

尺⼨（宽 *  ⾼ *  深） 

重量

RP��-����RD

RP20-0400RD规格
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产品描述

�路热电偶输⼊

�

��位

J型、K型、E型、S型、T型、mV信号

两线制

�.�℃

内补偿、外补偿

±�.�% F.S.

约�次/秒

⽆滤波/ 均值滤波

是

���mA(�VDC,室温)

各通道红⾊LED指⽰输⼊值超限

�� * ��� * ��mm

约��g

RP��-����TC

RP20-0400TC规格

订货号

RP��-����TC

技术参数 

输⼊通道

ADC分辨率

传感器类型

接线形式

温度分辨率

冷端补偿

测量精度

转换速率（每通道）

滤波⽅式

是否隔离

K-bus电流消耗

指⽰灯

尺⼨（宽 *  ⾼ *  深） 

重量

产品描述

�通道模拟量输⼊

�

��位

��次/秒

�-��mA、*±��mA、�-�V、±��V、�-��mA

�.�% F.S.

电流模式：���Ω;电压模式：��KΩ

电流:±��mA，电压:±��V

���mA(�VDC,室温)

输⼊通道红⾊LED指⽰输⼊值超限

�� * ��� * ��mm

约��g

订货号

RP��-����IV

 技术参数

输⼊通道

分辨率

转换速率（每通道）

信号形式

测量精度

输⼊阻抗

信号限值 

K-bus电流消耗

指⽰灯

尺⼨（宽 *  ⾼ *  深） 

重量

RP��-����IV

RP20-0400IV规格
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产品描述

�通道模拟量输出

�

��位

��次/秒

�-��mA、�-��mA、�-�V、±��V

�.�% F.S.

电流模式： 最⼤���Ω；电压模式： 最⼩�KΩ

��V DC（��.�V DC~��.�V DC）

���mA（��V时典型值）

���mA(�VDC,室温)

⽆输出指⽰灯

�� * ��� *  ��mm

约��g

RP��-����IV

RP20-0004IV规格

订货号

RP��-����IV

 技术参数

输出通道

分辨率

转换速率（每通道）

信号形式

测量精度

外部负载

端⼦输⼊电源额定电压

端⼦输⼊电源额定电流 

K-bus电流消耗

指⽰灯

尺⼨（宽 * ⾼ * 深） 

重量

产品描述

RP��中继电源模块

��V DC  +/-��%

��W

�V DC（�.��V DC~�.��V DC）

�.�A（�V时典型值）

在��℃⼯作时降额��%，即输出不超过�.�A

过流保护

防反接保护

浪涌吸收

否

PR:指⽰电源正常

ERR：指⽰电源故障

�� * ��� * ��mm

约��g

订货号

RP��-PW

技术参数 

输⼊电源额定电压

输⼊电源最⼤功率

总线输出电源额定电压

总线输出电源额定电流 

电源输出降额

输⼊电源保护

电源隔离

指⽰灯

尺⼨（宽 *  ⾼ *  深） 

重量

RP��-PW

RP20-PW规格
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耦合器

模块

AK800系列
扁平式控制器

扁平式设计的CoDesys中型运动控制器,⼀站式集成EtherCAT、双路CANopen、多路串⼝、��点I/O以及运动控制
功能,是AGV、智能仓储物流等⾏业的理想选择。

Cortex�A9�RISC�CPU
20M�程序存储空间，20M�数据存储空间
24�路数字量输⼊，24�晶体管数字量输出
2�路�CAN�总线主站；1�路�EtherCAT�主站，⽀持同步定位，电⼦凸轮，插补功能
1�路以太⽹接⼝，⽀持�Modbus�TCP/UDP�协议

模块

模块+盖板

模块

模块+盖板

RP20系列产品尺⼨图 AK800系列运动控制器
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产品概述

主要特点



■ 运动控制器 型号参数

DC24V
��*DI/��*DO

通过CANopen
或EtherCAT 扩展

� 路独⽴隔离接⼝
可做点对点控制

1路, 可⽤作编程⼝, 10M/100M, TCP/UDP协议
� 路, ⽀持COE 

运动控制� 轴,⽀持电⼦凸轮，插补
�*RS���/�*RS���， ⽀持Modbus协议

��MB
��MB

1*SD卡，1*USB  HOST 

CoDeSys V�.�
PLCopen 运动控制库，⽀持电⼦⻮轮功能，电⼦凸轮功能

IP��
-��℃~+��℃
-��℃~+��℃

��%~��%，⽆凝露
���*���*��mm

通讯接⼝

存储器

软件技术

其他信息

型号参数 AK���M-��DT

—

供电电源 
本体开关量
 本体模拟量 

扩展模块 

编码器输⼊
 

 CANopen接⼝ 
 
 Ethernet接⼝ 

 EtherCAT接⼝ 

串⼝ 

程序容量
数据容量
SD卡/USB

编程软件
运动控制

防护等级
温度范围（运⾏）
温度范围（存储）
最⼤相对湿度 
尺⼨（⻓*宽*⾼） 
 

技术规格DO * �� Kinco 官⽅⼆维码 状态指⽰灯

EtherCAT

EtherNet

��V DC COM * �

CAN * �

DI * ��

Cloud

Cloud智能⼯⼚

EtherCAT从站
IO模块等 

EtherCAT轴
��轴同步

CANopen轴 CANopen从站
IO模块等

............
........................

EtherNet

Modbus CAN x �

COM x �

AK800系列运动控制器部件介绍 AK800系列运动控制器�型号参数
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■ 运动控制器 尺⼨图

AK900系列 运动控制器

⾼性能、⼤型智能控制器，采⽤全⾦属机⾝，适⽤于复杂的⼯业⾃动化和运动控制场景。它具备丰富的⽹络接⼝，
⽀持TSN技术，实现⾼精度同步通信，适⽤于⾼端装备制造、智能⼯⼚、机器⼈控制等应⽤领域。

搭载Intel N����双核�.�GHz处理器，配备�GB DDR�内存，确保⾼效计算能⼒和流畅运⾏;
�MB FeRAM（铁电存储）+ �MB外部UPS存储，关键数据不丢失，提⾼系统可靠性;
双路⾼轴数运动控制，⽀持���轴，满⾜复杂运动控制需求;
强调专⽤状态指⽰和控制信号，专注通讯兼容、轨迹计算、数据处理和逻辑控制。

AK800系列运动控制器�尺⼨图 AK900系列运动控制器
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产品概述

主要特点



状态指⽰灯

■ 运动控制器 型号参数

DC ��V（-��%~��%）
N����，�.�GHz
� 个 HDMI 接⼝

�G
DDR� SO - DIMM；单槽

��G
M.�（M SATA SSD）

� 个 USB�.�；� 个 USB�.�
� 个千兆⼝

� 路 ���；� 路 ���
�� * ��� * ���mm

�.�Kg
-��℃~��℃

�ms ��，最⼤⽀持 ��� 轴
���MB
���MB

�MB（内置超级电容）；�MB（需外接 ups 供电）
⾃然冷却

型号参数 AK���
供电电源  
CPU 型号   
显⽰端⼝
内存容量
内存形式  
硬盘容量
硬盘形式
USB 
⽹卡 
串⼝ 
尺⼨（⻓* 宽* ⾼）
重量   
⼯作温度 
带轴能⼒
⽤⼾程序容量
⽤⼾数据空间
掉电存储
散热⽅式

Cloud

Cloud智能⼯⼚

EtherCAT从站
IO模块等 

EtherCAT轴
�ms ��轴同步
单路最⼤���轴

........................

EtherNet

RS��� * �

Modbus

Delta

Scara

XYZ

EtherNet

EtherCAT

特殊功能信号输出

Rs��� * �

USB �.�

EtherCAT 

特殊功能信号输⼊

Rs��� * �

USB �.�

��V DC输⼊

Modbus  TCP

Modbus

RS��� * �

AK900系列运动控制器部件介绍 AK900系列运动控制器型号参数
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■ 部件介绍



■ 运动控制器 尺⼨图

AK900系列运动控制器�尺⼨图
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